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Throttle control Pitch control
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Move down Move up Move forward Move backward

ROTOR MOVEMENT

Roll control Yaw control
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PUTARAN PADA SATU POROS DARI MULTIROTOR (KIRI/KANAN)

TERMINOLOGY

THOTLE GERAKAN NAIK/TURUN PADA MULTIROTOR

PITCH GERAKAN MAJU ATAU MUNDUR PADA MULTIROTOR

ROLL GERAKAN BERGULIR KEARAH KANA/KIRI PADA MULTIROTOR

ACESENDING GERAKAN MAJU MENUJU TITIK TERTENTU SERTA NAIK PADA KETINGGIAN TERTENTU

DESCENDING GERAKAN MAJU MENUJU TITIK TERTENTU SERTA TURUN PADA KETINGGIAN TERTENTU

HOVER GERAKAN MEMPERTAHANKAN POSISI DI SATU TITIK PADA MULTIROTOR

AKSELERASI PERGERAKAN SELURUH PENJURU MATA ANGIN

ARMING PERGERAKAN TUAS PENGENDALI UNTUK MEMBUKA PENGUNCI DAN MEMBUAT ROTOR
BERPUTAR

DISARM PERGERAKAN TUAS PENGENDALI UNTUK MENUTUP PENGUNCI DAN MEMBUAT ROTOR

BERHENTI BERPUTAR
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